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ΤΥΠΟΛΟΓΙΟ ΓΙΑ ΤΟ ΜΑΘΗΜΑ 

«∆ΙΚΤΥΑ ∆ΙΑΝΟΜΗΣ ΗΛΕΚΤΡΙΚΗΣ ΕΝΕΡΓΕΙΑΣ» 

1. ΜΕΛΕΤΗ ΦΟΡΤΙΩΝ (Κεφάλαιο 7 του Βιβλίου "Σύγχρονα Συστήµατα Μεταφοράς και ∆ιανοµής 

Ηλεκτρικής Ενέργειας") 

Α/Α Σύµβολο Μονάδα Περιγραφή Σχέση υπολογισµού 
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2. ΥΠΟΛΟΓΙΣΜΟΣ ΠΤΩΣΗΣ ΤΑΣΗΣ (Κεφάλαιο 8 του Βιβλίου) 

2.1 Υπολογισµός Πτώσης Τάσης για Συγκεντρωµένο Φορτίο  
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=ε    ,      όπου ε  σε %,       R  σε Ω,       X  σε Ω,      P  σε kW,       Q  σε kVAR,        0V  σε kV. 

2.2 Υπολογισµός Πτώσης Τάσης για ∆ιανεµηµένο Φορτίο  
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x dxxJI )( ,       0Z  σε Ω/km,      )(xJ  σε A/m ,      L  σε m ,      )(xV∆  σε V. 

2.3 Ανύψωση Τάσης Λόγω Εγκατάστασης Πυκνωτή  
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=ε    ,      όπου Cε  σε %,       X  σε Ω,      CQ  σε kVAR,        0V  σε kV. 

3. ΥΠΟΛΟΓΙΣΜΟΣ ΑΠΩΛΕΙΩΝ (Κεφάλαιο 8 του Βιβλίου) 

3.1 Προσεγγιστικός Συντελεστής Απωλειών Ενέργειας: 2)(7,0)(3,0)( ΣΦ⋅+ΣΦ⋅=ΣΑ  

3.2 Απώλειες Ισχύος και Ενέργειας Μετασχηµατιστή ∆ιανοµής 
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3.3 Απώλειες Ισχύος και Ενέργειας Γραµµής ∆ιανοµής µε Συγκεντρωµένο Φορτίο 
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3.4 Απώλειες Ισχύος και Ενέργειας Γραµµής ∆ιανοµής µε ∆ιανεµηµένο Φορτίο 
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3.5 Μεταβολή Απωλειών Ισχύος και Ενέργειας Γραµµής ∆ιανοµής µε Συγκεντρωµένο Φορτίο 

Λόγω Εγκατάστασης Πυκνωτή (Κεφάλαιο 10 του Βιβλίου) 

)2(3 CXCA IIIRP −⋅⋅⋅⋅=∆     , αν 0>∆ AP  τότε µείωση απωλειών ισχύος, ενώ αν 0<∆ AP  τότε αύξηση απωλειών 

)2(3 2

max CCXA IIIΣΦTRE −⋅⋅⋅⋅⋅⋅=∆   ,  αν 0>∆ AE  τότε µείωση απωλειών ενέργειας, ενώ αν 0<∆ AE  τότε αύξηση 

απωλειών ενέργειας 

3.6 Οικονοµικό Αποτέλεσµα από τη Μεταβολή των Απωλειών Ισχύος και Ενέργειας (Κεφάλαιο 10 

του Βιβλίου) 

AAA EPm ∆⋅+∆⋅⋅=∆Κ βα     ,  αν 0>∆Κ A  τότε οικονοµικό κέρδος, ενώ αν 0<∆Κ A  τότε οικονοµική ζηµία 

4. ΡΥΘΜΙΣΗ ΤΗΣ ΤΑΣΗΣ ΤΟΥ ∆ΙΚΤΥΟΥ ∆ΙΑΝΟΜΗΣ (Κεφάλαιο 8 του Βιβλίου) 

Μέση τιµή της τάσης στον κόµβο n :   
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όπου nV  η τάση στον κόµβο n  την ώρα µέγιστου φορτίου, nV ′  η τάση στον κόµβο n  την ώρα ελάχιστου φορτίου 

Ισχύει ότι nn VV ⋅=′ λ   , όπου λ  ο λόγος του ελάχιστου προς το µέγιστο φορτίο 
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5. ΟΙΚΟΝΟΜΙΚΗ ΑΞΙΟΛΟΓΗΣΗ ΕΝΑΛΛΑΚΤΙΚΩΝ ΛΥΣΕΩΝ ΑΝΑΠΤΥΞΗΣ ∆ΙΚΤΥΟΥ 

∆ΙΑΝΟΜΗΣ (Κεφάλαιο 10 του Βιβλίου) 

5.1 Μέθοδος 

Γίνεται σύγκριση της καθαρής παρούσας αξίας στο έτος αναφοράς των εναλλακτικών λύσεων. 

5.2 Χρήσιµη Σχέση 
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5.3 Παραµένουσα Αξία Εγκατάστασης 
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